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Vozite se brzom cestom s gustim prometom. (Automatska
regulacija razmaka ACC)

Upravo na kraju radnog dana, tijekom prometa glavnim gradskim prometnicama ili
autocestama vazno je odrzavati i stalno prilagodavati pravilan razmak. Taj zadatak
ée umijesto vas obavljati automatska regulacija razmaka ACC. Pomoéu radarskog
senzora ACC prepoznaje razmak u odnosu na automobil ispred vas, prilagodava
vasu brzinu i odrZava razmak koji je definirao vozaé. Namjesteno ograniéenje br-
zine se pri tome neée prekoraciti.

Ako vozilo ispred vas uspori, sustav ée prilagoditi razmak i brzinu, a da vi pri
tome ne morate intervenirati - kod automatiziranih mjenjaéa s dvije spojke vozilo
ée se ¢ak i zaustaviti. Naravno da vi u svakom trenutku vliadate situacijom -
isklju€ivanjem, koéenjem ili dodavanjem gasa mozete po potrebi odmah preuzeti
kontrolu nad sustavom ACC.

Polo u brojkama.

Motor:

66 kW (90 KS) TSI

Mjenjaé:

7-stupanijski automatizirani mjenjaé s
dvije spojke DSG

Potro$nja:

4,7 (prosjeéno)

CO,-emisije u g/km:

109 (prosjeéno)

Ubrzanje (od 0 do 100):

10,8 sek.

Maksimalna brzina:

184 km/h

TeZina praznog vozila:

1139 kg

Dimenzije:

DuZina: 3972 mm

Sirina sa zrcalima: 1901 mm

Visina bez navigacijske antene: 1453
mm

PriljaZnik:

280 I; 952 | s preklopljenim straznjim
siedalima

Poseban model “Fresh”:

Kotaéi od lakog metala “Portago”;
vanjska zrcala & reetka hladnjaka
lakirani u crnoj boji; prednja sportska
siedala

Odabir serijskih znaéajki:

Potpora za kretanje uzbrdo;
vis§enamjenski pokazivaé; multi-
kolizijska koénica (moZe pomoéi
vozaéu da prilikom sudara smanii
opasnost od proklizavanja i opasnost
od visestrukih sudara putem automat-
skog aktiviranja koéenja

Ostali motori:

44 kW (60 KS)-81 kW (110 KS)
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Vozite se skliskim

ploénikom. (Elekironicki “ng POIO vam

program stabilizacije ESP)

Brzo moze postati sklisko - bilo da pomaie Od mah na I(on

je rije€ o kisi, poplo¢anim cestama o o e
ili vozniji pored gradilista ili svieze d - h I

zalivenih parkova. S elekironi¢kim SU a ra Zq Va I U I UCI
programom stabilizacije (ESP) bit éete ° ® oo ° v o o999
spremni za ovakve situacije. Ovaj I k I I( k

program moze naime prepoznati mu i.l o IZI Is ol ocnlc"

takve kriti¢éne situacije u voznii i
sprijediti zanosenje vozila.

Potrebne informacije ESP dobiva
putem senzora kuta upravljaéa i sen-
zora broja okretaja kotaéa, pomoéu
kojih izraéunava zadani smjer up-
ravljanja i zadano ponasanje vaseg
Volkswagena. Oni se usporeduju

sa stvarnim stanjem dobivenim na
temelju podataka o kutnoj brzini
okretanja vozila oko okomite osi i
podataka o popreénom ubrzaniju.
Ako se stvarno i zadano stanje
medusobno previse razlikuju, ESP

ée intervenirati - primjerice u sluéaju
iznenadne nestabilnosti u zavoju,
nepredvidljive povriine ceste ili naglih e
manevara izbjegavanija. ESP provodi i
korekciju putem uéinkovitih zahvata u

ko&ionom sustavu i sustavu upravl- \ i

janja motorom. Y
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Polako postajete umorni.
(Sustav prepoznavanja umora)

Izvan grada Polo pazi
na vasu pozornost za
upravljaéem.
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Vase oéi se sklapaju, a vi biste se uskoro mogli naéi u opasnoj
situaciji - ali ne s Polom. Sustav prepoznavanja umora vam
preporuéuje da napravite pauzu kada je ona potrebna. Veéi
umor i nepaznju koja iz toga proizlazi sustav moze prepoznati
tako da pri brzinama iznad 65 km/h kontinuirano analizira
ponasanje vozada u vozniji i na temelju toga dobiva informacije
o njegovoj sposobnosti za voznju.
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Pri tome se koriste razli¢iti signali poput naéina upravljanja.
Kod normalnog naéina voznje vozaéi neprestano lagano pomiéu
kolo upravljaéa. Neposredno prije drijemanija vozaéi prestaju
pomicati kolo upravljaéa. Cim postanu svjesni situacije, uslijedit
ée jadi pokreti upravljaéem. Ako prepozna ovakvo ponasanije,
sustav ¢e putem optickog i akustickog signala preporuéiti pauzu.
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